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Breve Descrigao do Projeto

O projeto “i-RoCS — Research and Development of an Intelligent Robotic Cleaning System” é
promovido por um consorcio constituido pela ATENA (promotor lider), CLIMEX (entidade
empresarial) e Universidade de Aveiro (ENESII), visando a investigacdo e desenvolvimento de
uma solucdo robotizada de lavagem automatica de grandes pavimentos, com autonomia
elétrica e permite lavagem de longa duracdo, com capacidade de mapear o espaco a
lavar/higienizar, contribuindo para aumentar a sua rentabilidade.

Assim, o projeto resultard numa solu¢do de lavagem automatica de pavimentos industriais, sem
intervencdo humana, dotada da capacidade de reaproveitar a agua, permitindo assim aumentar
a autonomia e a eficiéncia da lavagem. A solugao i-RoCS ird ter incorporado um Sistema de Visao,
capaz de controlar a qualidade da operagao, de forma automatica. De igual forma, a solugdo
permitira gerir de forma eficiente os recursos de tempo, energia, dgua e consumiveis, em funcao
das reais necessidades de limpeza/higienizacdo do pavimento em causa. A solucdo destina-se a
qualquer tipo de empresas com grandes pavilhdes, tais como Industria, Logistica, Hospitais e
Healthcare, Centros Comerciais/Leisure e Escritdrios.

O projeto decorrera durante 31 meses e para assegurar a persecuc¢do dos objetivos propostos
no projeto, foi definido um plano de trabalhos estruturado em 7 atividades. O consércio
promotor do projeto conta ainda com o apoio do parceiro RENAULT/CACIA, que ira fornecer os
meios e 0s recursos necessarios para o desenvolvimento e valida¢do da solugdo i-RoCS em
ambiente real.



